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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-06.01.01.a
REGULACJA PIONOWA UZBROJENIA PODZIEMNEGO

1. WSTEP

Roboty ugte w niniejszej SST zgodneg 8 wspolnym stownikiem zamoéwie (CPV).
KOD CPV 45233000-9Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowaraa wykonywania autostrad i drég.

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji TechniczngsSST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikaeicinicznej $ wymagania, dotyege wykonania

i odbioru robot, zwizanych z regulagjpionowa: studzienek, skrzynek zasuw i zaworawamach
ZAGOSPODAROWANIA PRZESTRZENI PUBLICZNEJ PRZY URDZIE MIEJSKIM | ULICY DZIECI
POLSKICH W MYSZYNCU.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stasawjako dokument przetargowy i kontraktowsgyp
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3.  Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Spkagfi Technicznej dotycrcej regulacji pionowej
elementéw uzbrojenia terenu i obejmuyykonanie pionowej regulacji istnigjych naziemnych elementéw
urzadze infrastruktury technicznej.

Lokalizacja wynika z Dokumentacji Projektowej

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okienia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koch wykonania oraz za zgodito z Dokumentagj
Projektows, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania og/bin

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogo6lne dotycgce materiatlow
Wymagania ogoélne dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagalne”.

2.2.  Materialy do wykonania robét
Materiatami do wykonania robot alych zakresem niniejszej SST: s
— beton wg PN-B-06250 [1],
- pierscienie zelbetowe prefabrykowane beton klasy B20 , stal StOS
— kregi zelbetowe,
- pierscieniezeliwne dystansowe,
— zaprawa cementowa marki 8 MPa wg PN-B-14501 [3].

Do wykonania robét obfych zakresem niniejszej SST ama zastosowainne materiaty, po wczaiejszym
zaakceptowaniu ich przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycgce spratu

Wymagania ogoélne dotygz sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt, powinien wykazasie mazliwoscia korzystania
Z nastpujacego sprztu:

- pily tarczowej,

- miota pneumatycznego,

- sprzarki powietrza,

- dzwigu samochodowego,
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— zag:szczarki wibracyjnej,
— sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne dotycrce transportu
Wymagania ogdélne dotygz transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagiane”.

4.2. Transport materiatow
Nie okréla sk szczegolnych wymadadla transportu materialdw nieginych do wykonania robot
okreslonych w niniejszej SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w B3W.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementéw ugdzen infrastruktury technicznej

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewidigjaczej, to wykonanie przypowierzchniowej
regulacji uradzen infrastruktury podziemnej obejmuje wszelkie praegnikajace z potrzeb uzyskania
zamierzonego celu zgodnie z zasadami wiedzy tezhejdudowlanej oraz oboydujacymi przepisami prawa
budowlanego oraz wytycznych Inspektora nadzoru.
Prace obejmujtakze wymiare i uzupetnienia odkrytych elementéw uzbrojenia pedmego jeeli stwierdzono
takie potrzeby w sposéb i zakresie zaakceptowanyezpgnspektora nadzoru.
Po wykonaniu robd6t teren wokdét regulowanych elerentnaley doprowadzi do stanu pierwotnego
(wyprofilowat i zag:sci¢ zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej lligpektora nadzoru).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot
Ogolne zasady kontroli jas@ robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtin

6.2. Kontrola jakosci robot

6.2.1. Sprawdzenie zgodriai z Dokumentacp Projektowa
Sprawdzenie zgodém z Dokumentagj Projektow polega na pordwnaniu wykonywanych i wykonanych
robét z DokumentagjProjektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgoflricna podstawie ogtizin i pomiarow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST G0MO.00. “Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove wykonywanych robét zgodnie z Dokumentagjrojektova i pomiarem w terenie jest
1 szt. (sztuka) regulowanych naziemnych elemeni@adae infrastruktury technicznej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST DOMO.00. “Wymagania ogolne”.

8.2. Sposéb odbioru robot
Roboty ohgte niniejsa SST obejmuj:
- odbidr robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
- odbior ostateczny,
- odbidér pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.Miyania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyee podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrigi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Pfatné¢ za 1 szt. (sztu® regulowanego naziemnego elementuades infrastruktury technicznej nale
przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakasci wykonanych rob6t na podstawie wynikdw pomiardvadai.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,

- odstongcie i demonta regulowanych elementéw,
- pionowy regulacg regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly.
2. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny kanalipza.

3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.



