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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.02.
USUNIECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

Grupa robotRoboty w zakresie konstruowania, fundamentowania @z wykonywania nawierzchni
autostrad i drog.

KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)Silwymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiazanych ze zdfiem warstwy humusu w zwiku z przebudowulicy £aczndici i Stonecznej w Myszjcu.
1.2. Zakres stosowania ST
Zakres stosowania ST jest zgodny z ustaleniamaggmi w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.2
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych ze zdciem
warstwy piaskéw humusowych i ew. darniny oraz gbunhiendgnych z terenu przeznaczonego pod
przebudow drég gminnych do gbokasci 0,50m p.p.t..

1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okiéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwrzanych ze zdgiem warstwy darniny nie nadagj st do powtornego ycia
nalezy stosowa:
- rowniarki,
-  spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spizdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscactziggrawidtowe
wykonanie robét spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,
- koparki i samochody samowyladowcze - w przfgpatransportu na odlegi® wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

Do wykonania robét zwzanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego iycia, naley
stosowa:
- nae do cgcia darniny wedtug zasad oktenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
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4.2. Transport humusu i darniny

Darnirg nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtérnego zastosowania, powinna ona tsgnsportowana w sposéb nie powadyjuszkodza.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM0O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych i w innych miejscagbkazanych w dokumentac;ji
projektowej powinien b§oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w ollsie pasa przeznaczonego pod bugltnasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczop do umocnienia skarp, dargimalery zdjaé w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkaflze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zdjiem darniny. Darnig naley cia¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugd boku okoto 0,30 metra. Grukbo
darniny powinna wynoséiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. dei darnina przed powtdérnym
wykorzystaniem musi kiysktadowana, to zalecaggej roziazenie na gruncie rodzimym. Zai brak miejsca na
takie roziaenie darniny, to naly ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojlio darnirg
nalezy sktadowa w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie darginalery sktadowa warstwami na
przemian traw do goéry i traw do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnirg nie nadajca sig do powtdrnego wykorzystania najeusuraé mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przez Inspektoraanad

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia darniny

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasungcia darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@)Nymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rhiwykonania robét obejmuije:
—  zdgcie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamjej w regularnych pryzmach.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



